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  -   

การด ตารงต ตาแหนนงบร วหาร

การศ ศกษา MPhil/PhD (topic: Guidance, Control and Path Planning for Autonomous Underwater Vehicles), University of Southampton, United 

Kingdom, 2560

MSc Unmanned Vehicles Systems Design, University of Southampton, United Kingdom, 2557

วศ.บ. (ววศวกรรมตนอเรชอและเครชชองกลเรชอ), มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ววทยาเขตศรวราชา, ไทย, 2553

ส าขาเชวชยวชาญ/ส นใจ autonomous systems, marine robotics, design search and optimisation

Advanced Computer-Aided Design

Computer-Aided Design and Drafting

Innovative Thinking

Introduction to Naval Architecture and Marine Engineer

Introduction to Naval Architecture and Marine Engineering

Introduction to Naval Architecture and Ocean Engineering

Knowledge of the Land

Marine Engineering Laboratory

Marine Engineering Laboratory I

Marine Engineering Laboratory II

Modern Marine Vehicles Design

Naval Architecture and Marine Engineering Project

Naval Architecture and Marine Engineering Project Preparation

Ship Control System

งานส อน

โครงการว วจ ลย

ปป 2560-2562     การออกแบบระบบควบคคมการเครชชองทวชของยานใตขนนตาบลงคลบระยะไกล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากe-GAP, The Royal Society

ปป 2561-2562     การออกแบบอวงพารามวเตอรยและการพวจารณาขวดความสามารถของแขนกลขขอตนอหมคนทวชมวโครงสรขางแบบขนาน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากเงวน

รายไดขคณะพาณวชยนาววนานาชาตว มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ววทยาเขตศรวราชา

ปป 2563-2564     โครงการพลฒนางานออกแบบและทดสอบระบบทคนนรลกษยทะเลเพชชอใชขในการวลดคนาทางสมคทรศาสตรย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากPTTEP

ปป 2564-2565     การพลฒนาเรชอไฟฟฟาไรขคนขลบเพชชอการสตารวจทตาแผนทวชความลศกในแมนนนตาและบรวเวณชายฝฝฝงทะเล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากหนนวยบรวหารและ

จลดการทคนดขานการเพวชมความสามารถในการแขนงขลนของประเทศ (บพข)

ปป 2564-2565     จขางเหมารนวมพลฒนางานทคนนผลวตไฟฟฟาแบบ Oscillating Water Column ขนาด 100 วลตตย (Proof of Concept) ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคน

จากบรวษลท ปตท. สตารวจและผลวตปปโตเลวยม จตากลด (มหาชน)

ปป 2564-2565     การพลฒนาระบบควบคคมความเรรวและการหลนเลวนยวของเรชอยอรยชไฟฟฟา ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบนานาชาตว

-  Kantapon Tanakitkorn, Philip A. Wilson a, Stephen R. Turnock, Alexander B. Phillips, "Depth control for an over-actuated, hover-capable 

autonomous underwater vehicle with experimental verification", Mechatronics 41 (1) (2017) 67-81

-  Kantapon Tanakitkorn, Philip A, Stephen R, Alexander B, "Sliding mode heading control of an overactuated, hover-capable autonomous underwater 

vehicle with experimental verification", Journal of Field Robotics 41 (May) (2017)

-  Kantapon Tanakitkorn, "A review of unmanned surface vehicle development", Maritime Technology and Research 1 (1) (2019) 1-7

-  Kantapon Tanakitkorn, Surasak Phoemsapthawee, "Impacts of thruster configurations on the task performance of an unmanned surface vehicle", 

Ocean Engineering 256 (-) (2022) 111465-1-10

บทความว วจ ลยในการประชคมว วชาการ

ระดลบนานาชาตว

-  Kantapon Tanakitkorn, "Design Optimisation of a 6-RSS Parallel Manipulator via Surrogate Modelling", 9th TSME-International Conference on 

Mechanical Engineering (TSME-ICoME 2018) (2018)

-  Kantapon Tanakitkorn, "Fuzzy-based potential field collision avoidance technique for unmanned surface vehicles", The 11th International 

Conference on Mechanical Engineering (TSME-ICOME 2020) (2020)

ล วขส วทธ วธ
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-  ล วขสวทธวธงานววจลย ปป 2562 เรชชอง "โปรแกรมคอมพววเตอรย KU KidFit" จาก กรมทรลพยยสวนทางปฝญญา

รางว ลล ผล งานว วจ ลย/ส วชงประด วษฐ ย

-  รางวลลสนลบสนคน การประกวดนวลตกรรมดขานววทยาศาสตรยการกวฬา ประจตาปป 2562 (Sport Science Innovation Contest 2019)  ประจตาปป 2562 เรชชอง "อคปกรณย

ทดสอบสมรรถภาพทางกายในเดรก" จาก สตานลกววทยาศาสตรยการกวฬา กรมพลศศกษา กระทรวงการทนองเทวชยวและกวฬา

รางว ลล ผล งานนตาเส นอในการประชคมว วชาการ

-  Best Paper Runner-Up Award Applied Mechanics, Materials and Manufacturing ประจตาปป 2561 เรชชอง "การออกแบบของแขนกลแบบขนาน 6RSS ดขวยแบบ

จตาลอง Surrogate" จาก Thai Society of Mechanical Engineers International Conference on Mechanical Engineering

-  Best Paper Runner-Up Award in Automotive, Aerospace and Marine Engineering (AME)  ประจตาปป 2563 เรชชอง "Fuzzybased potential field collision 

avoidance technique for unmanned surface vehicles" จาก ICoME2020

ผลงานววจลยนวนเปปนรายการรวบรวมระหวนางปป 1 มกราคม 2560 - 23 เมษายน 2567
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