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การด ตารงต ตาแหนนงบร วหาร

การศ ศกษา วศ.ด. (ววศวกรรมเครชชองกล), จรฬาลงกรณยมหาววทยาลลย, ไทย, 2554

วศ.ม. (ววศวกรรมเครชชองกล), จรฬาลงกรณยมหาววทยาลลย, ไทย, 2548
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ส าขาเชรชยวชาญ/ส นใจ Artificial Intelligence, Machine Vision, Robotics, CAD/CAM

Basic Principles of Engineering Mechanics

Engineering Measurements

Engineering Mechanics I

Engineering Mechanics II

Engineering Project for Robotics and Automation System I

Engineering Project for Robotics and Automation System II

Essential Computer Tools and Skills

Fundamentals of Robotics

Introduction to Autonomous Mobile Robots

Machine Vision and Applications in Automation System

Mechanical and Manufacturing Engineering Laboratory III

Mechanical Engineering and Production System Project Preparation

Mechanical Engineering Laboratory II

Robotic in Manufacturing

Robotics Exploration

Robotics in Manufacturing

Selected Topics in Mechanical and Design Engineering

Selected Topics in Mechanical Engineering and Production System

งานส อน

โครงการว วจ ลย

ปป 2561-2563     ระบบตขนแบบประเมวนความสามารถในการทรงตลวสตาหรลบผมขส มงอายร ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทรนจากโครงการบมรณาการคณะววศวกรรมศาสตรย

ศรรราชา

ปป 2563-2564     การประยรกตยใชขเทคโนโลยร Artificial Intelligence (AI) และ machine learning เพชชอจตาแนกชนวดและคาดการณยการปรวมาณการเปลรชยนแปลงพชพนทรช

ปลมกของพชชเศรษฐกวจบางชนวด ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทรนจากสตานลกงานกองทรนสนลบสนรนการววจลย

ปป 2563-2564     การพลฒนาระบบสนลบสนรนการผลวตสมลยใหมนโดยใชขเทคโนโลยรปปญญาประดวษฐย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทรนจากทรนววจลยโครงการววจลยพชพนฐาน 

(Basic Research)

ปป 2565-2566     ระบบเฝฝาระวลงอาการกนอนคลอดของแมนสรกรแบบเวลาจรวงโดยใชขอวนเทอรยเนนตของสรรพสวชง ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทรนจากมหาววทยาลลยหลวเฉรยว

เฉลวมพระเกรยรตว

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Pongsakon Bamrungthai, อ.วรนรช ปลรหจวนดา, อ.ดร.รรขงเพชร สงวนพงษย, "An Activity Simulation Game of the Put the Balls into the Boxes for Arm and 

Hand Movement Rehabilitation using Depth Sensor Camera", วารสารววทยาศาสตรยและเทคโนโลยร มหาววทยาลลยอรบลราชธานร 20 (2) (2018)

-  Putthipong Khunsong, Pongsakon Bamrungthai, PRAPAPAN KETSARAPONG, Songchai Jitpakdeebodin, kittipong yaovaja, รรขงเพชร สงวนพงษย, นพตา

ผศพง ปรญญนวรลนดรย, "A real-time center of pressure measurement system for postural balance assessment in the elderly", วารสารววทยาศาสตรยและ

เทคโนโลยร หลวเฉรยวเฉลวมพระเกรยรตว 8 (2) (2022) 68-80

-  Pongsakon Bamrungthai, Nattagorn Pramona, Prasatporn Wongkamchang, "Real-Time Weed Location Estimation in Cassava Field Using an Aerial 

Multispectral Camera", วารสารววทยาศาสตรยและเทคโนโลยรนายเรชออากาศ 19 (2) (2023) 1-8

ระดลบนานาชาตว

-  Pongsakon Bamrungthai, Wongkamchang, P., "A novel method for camera calibration and image alignment of a thermal/visible image fusion 

system", Proceedings of SPIE - The International Society for Optical Engineering 11331 (-) (2019) 113310H-1

บทความว วจ ลยในการประชรมว วชาการ

ระดลบนานาชาตว

-  Pongsakon Bamrungthai, สรธรรา พศชงสวลสดวด, วรนรช ปลรหจวนดา, "Arm and Shoulder Exercise Games using Kinect Sensor: Design and Preliminary Test 

Results", The International Conference on Science and Technology 2017 (TICST 2017) (2017)
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-  Pongsakon Bamrungthai, นาวาอากาศโท ประสาทพร วงษยคตาชขาง, "Development of a Thermal/Visible Image Fusion System for Situation Awareness", 

2018 - 5th International Conference on Advance Informatics: Concepts, Theory and Applications (ICAICTA2018) (2018)

-  kittipong yaovaja, Pongsakon Bamrungthai, PRAPAPAN KETSARAPONG, "Design of an Autonomous Tracked Mower Robot using Vision-Based 

Remote Control", International Conference on Unmanned System Application  -Geoinformatics, Agriculture, Manufacturing & Environment (2019)

-  Pongsakon Bamrungthai, นาวาอากาศเอก ประสาทพร วงษยคตาชขาง, "A novel method for camera calibration and image alignment of a thermal/visible 

image fusion system", Fourth International Conference on Photonic Solutions (ICPS 2019) (2019)

-  Kanjana Eiamsaard, Pongsakon Bamrungthai, Songchai Jitpakdeebodin, "Smart Inventory Access Monitoring System (SIAMS) using Embedded 

System with Face Recognition", The 18th International Joint Conference on Computer Science and Software Engineering (2021)

ล วขส วทธ วด

-  ล วขสวทธวดงานววจลย ปป 2565 เรชชอง "โปรแกรมประเมวนความสามารถในการทรงตลว" จาก งานทรลพยยสวนทางปปญญา สตานลกงานบรวการ มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ผลงานววจลยนรพเปปนรายการรวบรวมระหวนางปป 1 มกราคม 2560 - 27 เมษายน 2567
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