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  -   

การด ตารงต ตาแหนนงบร วหาร

การศ ศกษา วศ.ด. (เครชชองกล), มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย (บางเขน), ไทย, 2558

วศ.ม. (เครชชองกล), มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย (บางเขน), ไทย, 2551

วศ.บ. (เครชชองกล), มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย (บางเขน), ไทย, 2549

ส าขาเชรชยวชาญ/ส นใจ การควบคคมอลตโนมลตวขลขนสมง (Advanced Automatic Control), ระบบควบคคมเครชชองยนตยและยานยนตย (Automotive Control), หคนนยนตย

และระบบอลตโนมลตว (Robotics and Automation)

งานส อน
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Advanced Automatic Control

Automatic Production System

Automotive Dynamic

Automotive Dynamics

Automotive Engineering I

computer software and applications

Design and Analysis in Mechatronics

Design and Analysis of Mechatronics Systems

Engineering Lab 2

Engineering Measurements

Engineering Project

Engineering Project for Robotics and Automation System II

Engineering Project for Robotics and Automation System III

Essential Computer Tools and Skills

Fuzzy Logic Control for Mechanical Engineering

Fuzzy Logic Control in Mechanical Engineering

Fuzzy Logic for Mechanical Engineering

Industrial Robot and Applications in Manufacturing Processes

Machine Vision and Applications in Automation System

Mechanical and Design Engineering Project

Mechanical and Design Engineering Project Preparation

Mechanical and Manufacturing Engineering Project

Mechanical and Manufacturing Engineering projects Preparation

Mechanical Engineering and Production System Project

Mechanical Engineering and Production System Project Preparation

Mechanical Engineering Laboratory II

Mechanics of Vehicle

Mechanics of Vehicles

Mechatronics

Mechatronics, Design and Analysis

Modern Control Engineering

Research Methods

Research Methods in Mechanical and Design Engineering

Robotics Explopation

Robotics Exploration

Seminar

Special Mechanical Engineering Laboratory

Thesis

การควบคคมแบบตรรกะศาสตรยคลคมเครชอทางววศวกรรมเครชชองกล

การเตรรยมโครงงานววศวกรรมเครชชองกลและการออกแบบ

การวลดทางววศวกรรม

การออกแบบและววเคราะหยระบบเครชชองกลไฟฟฟา

โครงงานววศวกรรมเครชชองกลและการออกแบบ

โครงงานววศวกรรมหคนนยนตยและระบบอลตโนมลตว II

โครงงานววศวกรรมหคนนยนตยและระบบอลตโนมลตว III

ปฏวบลตวการววศวกรรมเครชชองกล II

ระบบฝฝงตลวอลจฉรวยะในววทยาการหคนนยนตย

ววศวกรรมการควบคคมสตาหรลบววทยาการหคนนยนตย

หคนนยนตยอคตสาหกรรมและการประยคกตยในกระบวนการผลวต

โครงการว วจ ลย

ปป 2559          กลนองสมองกลสตาหรลบปรลบเปลรชยนเครชชองยนตยดรเซล เพชชอใชขเชชขอเพลวงแกกสในเชวงพาณวชยย ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนอคดหนคนววจลย มก.

ปป 2558-2562     การออกแบบและพลฒนาระบบควบคคมเครชชองยนตยดรเซลกลบกกาซธรรมชาตวเพชชอลดมลพวษจาก PM2.5 ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนสนวนตลว

ปป 2560          การออกแบบระบบควบคคมและลดการสลชนสะเทชอนของแขนกลขขอตนอยศดหยคนนแบบหลายขขอตนอ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนอคดหนคนววจลย มก.

ปป 2561-2562     การออกแบบและควบคคมระบบการจตาลองการเคลชชอนทรชดขวยโครงสรขางแบบสจกวต ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนสนวนตลว
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ปป 2561-2562     ระบบฝฝกสอนคนขลบดขวยเครชชองจตาลองการขลบรถไฟฟฟา ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากสตานลกงานพลฒนาววทยาศาสตรยและเทคโนโลยรแหนงชาตว (

สวทช.)

ปป 2561-2563     การออกแบบเครชชองยชดหลลงระบบอลตโนมลตว ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนสนวนตลว

ปป 2561-2563     ระบบตขนแบบประเมวนความสามารถในการทรงตลวสตาหรลบผมขส มงอายค ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากโครงการบมรณาการคณะววศวกรรมศาสตรย

ศรรราชา

ปป 2562          โครงการพลฒนากรณรการใชข 5G เชชชอมโยงหคนนยนตยอคตสาหกรรมและระบบอลตโนมลตวส ตาหรลบอคตสาหกรรม ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากทคนสนวนตลว

ปป 2561-2563     การสรขางตขนแบบเครชชองยชดหลลงระบบอลตโนมลตว ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากคณะววศวกรรมศาสตรย ศรรราชา

ปป 2561-2562     การพลฒนาระบบอลตโนมลตวส ตาหรลบการหยวบและจลดเรรยงวลตถคดวบในการผลวตอาหาร ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากโครงการบมรณาการคณะ

ววศวกรรมศาสตรยศรรราชา

ปป 2563-2564     โครงการหคนนยนตยเคลชชอนทรชไรขสาย และแพลตฟอรยม Big data analytic สตาหรลบสนลบสนคนการทตางานของเกษตรกรแปลงใหญน  ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดข

รลบทคนจากกองทคนพลฒนาดวจวทลลเพชชอเศรษฐกวจและสลงคม

ปป 2563-2565     การพลฒนาระบบอลตโนมลตวส ตาหรลบการตวดตามทรลพยยสวนดขวยระบบบอกตตาแหนนงแบบเรรยลไทมยโดยใชขเทคโนโลยรวงกวขางพวเศษในโรงงานอาหารสลตวยเบ

ทาโกร ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2563-2565     การววจลยและพลฒนาระบบแรงปฟอนกลลบสตาหรลบชคดจตาลองการขลบเพชชอการฝฝกเสมชอนจรวง ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากสตานลกงานปลลดกระทรวง

การอคดมศศกษา ววทยาศาสตรย ววจลยและนวลตกรรม (สป.อว.)

ปป 2565-2566     การววจลยและพลฒนาหคนนยนตยเกกบเกรชยวมะเขชอเทศ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทคนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2566-2567     ตขนแบบขาหคนนยนตยสคนลข ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทคนจากโครงการสนลบสนคนกลคนมววจลย (Research Group) ประจตาปปงบประมาณ 2566 (คณะ

ววศวกรรมศาสตรย ศรรราชา)

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, Taweedej Sirithanapipat, "Design of Servo Systems for a Two-wheeled Robot using 

Integrators-augmented Observer-based LQR", Journal of Research in Engineering and Technology 5 (4) (2008)

-  kittipong yaovaja, "Knock Detection and Control Algorithm of Diesel-Dual-Fuel Engine Using Practical Multivariable Control", วารสารววจลยราชภลฏพระ

นคร สาขาววทยาศาสตรยและเทคโนโลยร 12 (2) (2017) 36-49

-  kittipong yaovaja, Yuttasak Promtaen, Boonthum Wongchai, Putthipong Khunsong, "Prototyping and Control of a 2-DOF Serial Flexible-Joint Robot 

by using Fuzzy Control System", Journal of Research and Applications in Mechanical Engineering 7 (2) (2019) 134-144

-  Putthipong Khunsong, Pongsakon Bamrungthai, PRAPAPAN KETSARAPONG, Songchai Jitpakdeebodin, kittipong yaovaja, รคขงเพชร สงวนพงษย, นขตา

ผศขง ปคญญนวรลนดรย, "A real-time center of pressure measurement system for postural balance assessment in the elderly", วารสารววทยาศาสตรยและ

เทคโนโลยร หลวเฉรยวเฉลวมพระเกรยรตว 8 (2) (2022) 68-80

ระดลบนานาชาตว

-  kittipong yaovaja, Withit Chatlatanagulchai, "Knock Control in a Diesel-Dual-Fuel Premixed-Charge-Compression-Ignition (DF-PCCI) Engine Using 

a Fuzzy Supervisory System", Kasetsart Journal - Natural Science 48 (1) (2014) 120-138

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, "Fuzzy Learning Control of Rail Pressure in Diesel-Dual-Fuel Premixed-Charge-Compression-Ignition 

Engine", Kasetsart Journal - Natural Science 49 (2) (2015) 251-262

บทความว วจ ลยในการประชคมว วชาการ

ระดลบชาตว

-  kittipong yaovaja, Withit Chatlatanagulchai, "Optimal Control of a Two-wheeled Robot with High Bandwidth Tilt Measurement", การประชคมววชาการ

เครชอขนายววศวกรรมเครชชองกลแหนงประเทศไทยครลขงทรช 22 (2008)

-  kittipong yaovaja, Withit Chatlatanagulchai, "Idle Speed Control of Dual Fuel Diesel Engine with Natural Gas using Fuzzy Controller", การประชคมทาง

ววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลขงทรช 54 (2016)

-  kittipong yaovaja, Yutthasak Promtaeng, Boonthum Wongchai, Putthipong Khunsong, "Prototyping and Control of a 2-DOF Serial Flexible-joint 

Robot by using Fuzzy Control System", การประชคมววชาการเครชอขนายววศวกรรมเครชชองกลแหนงประเทศไทย ครลขงทรช 33 (2019)

-  Rotchana Prapainop, kittipong yaovaja, "User satisfaction survey of the developed back-stretching machine", การประชคมทางววชาการทางการยศาสตรย

แหนงชาตว ครลขงทรช 3  (2019)

-  ยคทธศลกดวด พรมแตง, kittipong yaovaja, "Fuzzy Supervisory Control and Implementation of a Flexible-Joint SCARA Robot", การประชคมววชาการ ครลขงทรช 4 

มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ววทยาเขตศรรราชา (2020)

ระดลบนานาชาตว
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-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, ชวนภลทร เหรรยญประยมร, กฤษฎา วรรณทอง, "Air-Fuel Ratio Regulation with Optimum Throttle Opening in 

Diesel-Dual-Fuel Engine", SAE 2010 International Powertrains, Fuels & Lubricants Meeting 

 (2010)

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, ชวนภลทร เหรรยญประยมร, กฤษฎา วรรณทอง, "Gain-Scheduling Integrator-Augmented Sliding-Mode Control of 

Common-Rail Pressure in Diesel-Dual-Fuel Engine", SAE 2010 International Powertrains, Fuels & Lubricants Meeting 

 (2010)

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, ชวนภลทร เหรรยญประยมร, กฤษฎา วรรณทอง, "Air/Fuel Ratio Control in Diesel-Dual-Fuel Engine by Varying 

Throttle, EGR Valve, and Total Fuel", SAE 2010 Powertrains Fuels & Lubricants Meeting (2010)

-  kittipong yaovaja, Withit Chatlatanagulchai,  Pisai Yaemprasuan, "Anti-delay closed-loop input shaper to improve manual control of flexible system", 

American Control Conference (ACC), 2017 (2017)

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, Puwadon Poedaeng, "Closed-Loop Signal Shaping With Inner-Loop Model Matching", International 

Mechanical Engineering Congress and Exposition (IMECE) (2017)

-  kittipong yaovaja, "Ball Balancing on a Stewart Platform using Fuzzy Supervisory PID Visual Servo Control", 5th International Conference on 

Advance Informatics: Concepts, Theory And Applications. (2018)

-  kittipong yaovaja, Jakkarin KLUNNGIEN, "Teleoperation of an Industrial Robot using a Non-Standalone 5G Mobile Network", International 

Conference on Unmanned System Application  -Geoinformatics, Agriculture, Manufacturing & Environment (2019)

-  kittipong yaovaja, Pongsakon Bamrungthai, PRAPAPAN KETSARAPONG, "Design of an Autonomous Tracked Mower Robot using Vision-Based 

Remote Control", International Conference on Unmanned System Application  -Geoinformatics, Agriculture, Manufacturing & Environment (2019)

-  kittipong yaovaja, "Reduction of Fine Particulate Matter (PM2.5) Emission from Light-Duty Diesel Vehicle Idling using Compressed Natural Gas 

(CNG) in Dual Fuel Mode", The 3rd International Conference on Energy and Power (ICEP2021) (2021)

-  Surachai Chainarong, kittipong yaovaja, "Development of an Obstacle Avoidance System for Autonomous Material Handling Vehicles", 2022 20th 

International Conference on ICT and Knowledge Engineering (ICT&KE) (2022)

อนคส วทธ วบ ลตร

-  อนคสวทธวบลตรงานววจลย ปป 2564 เรชชอง "เครชชองยชดหลลง (Back stretching machine)" จาก คณะววศวกรรมศาสตรยศรรราชา

ล วขส วทธ วด

-  ล วขสวทธวดงานววจลย ปป 2565 เรชชอง "โปรแกรมประเมวนความสามารถในการทรงตลว" จาก งานทรลพยยสวนทางปฝญญา สตานลกงานบรวการ มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ร างว ลล ผล งานว วจ ลย/ส วชงประด วษฐ ย

-  รางวลลผลงานววจลยทรชสรขางผลกระทบมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ปป 2557 ระดลบ SILVER  ประจตาปป 2559 เรชชอง "กลนองสมองกลสตาหรลบปรลบเปลรชยนเครชชองยนตยดรเซล

เพชชอใชขเชชขอเพลวงแกกสในเชวงพาณวชยย" จาก มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ร างว ลล ผล งานนตาเส นอในการประชคมว วชาการ

-  Best Paper Award (บทความดรเดนน)  ประจตาปป 2562 เรชชอง "Prototyping and Control of a 2DOF Serial Flexiblejoint Robot by using Fuzzy Control 

System" จาก สมาคมววศวกรเครชชองกลไทย (Thai Society of Mechanical Engineers)

ผลงานววจลยนรขเปปนรายการรวบรวมระหวนางปป 1 มกราคม 2551 - 18 เมษายน 2567

พวมพยครลขงล นาสคดเมชชอ 18/4/67 หนขา 4 จาก 4


