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ปป 2551          โครงการหกนนยนตยสองลขออลจฉรวยะ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานพลฒนาววทยาศาสตรยและเทคโนโลยชแหนงชาตว

ปป 2552          หกนนยนตยสองลขอบรรทกกคนขนาดเลลก ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2552          หกนนยนตยสองลขออลจฉรวยะ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2553          การออกแบบระบบควบคกมความเรลวรอบของกลงหลนปปปนไฟขนาดเลลก โดยววธชการควบคกมยขอนกลลบเชวงปรวมาณ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกด

หนกนววจลย มก.

ปป 2553-2554     Rapid Prototype Controller of Diesel-Dual-Fuel Engine in Commercial Pick-up Truck ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากบรวษลท ปตท. จตากลด 

(มหาชน)

ปป 2554-2555     DDF ECU Development and Engine control ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากบรวษลท ปตท. จตากลด (มหาชน)

ปป 2558          การลดการสลชนสะเทชอนของโหลดของเครนแกนทรชช ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนสนวนตลว

ปป 2559          กลนองสมองกลสตาหรลบปรลบเปลชชยนเครชชองยนตยดชเซล เพชชอใชขเชชชอเพลวงแกกสในเชวงพาณวชยย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2559          นวลตกรรมเพชชอสกขภาวะของผมขส มงอายกชาวไทย ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2559          ระบบแจขงเตชอนการขอความชนวยเหลชอของผมขส มงอายกดขวยภาพโดยใชขเทคนวคทางปปญญาประดวษฐย ( หลวหนขาโครงการยนอย ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย 

มก.

ปป 2559-2560     โครงการระบบขนสนงทางรถไฟเชชชอมทนาอากาศยานสกวรรณภมมวและสถานชรลบสนงผมขโดยสารอากาศยานในเมชอง ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากการ

รถไฟแหนงประเทศไทย

ปป 2560          การเพวชมประสวทธวภาพของปปปนจลชนเกษตรกรรมโดยการลดการแกวนงของนชตาหนลกบรรทกก ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากInnovation Hubs เพชชอสรขาง

เศรษฐกวจฐานนวลตกรรมของประเทศตามนโยบายประเทศไทย 4.0

ปป 2560          CRV VegBot: หกนนยนตยการเกษตรปปญญาประดวษฐยเพชชอการทตาสวนผลกในเมชองอลนชาญฉลาด ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2560          เทคนวคใหมนในการขยลบแขนกลยชดหยกนนอยนางรวดเรลวโดยมชการสลชนสะเทชอนนขอย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2559-2560     การพลฒนาเทคโนโลยชเกชชยวกลบเกขาอชชทชชสามารถชดเชยอาการโคลงของเรชอไดข ภายใตขชชชอโครงการวนา "Anti-seasickness marine transfer" ( หลวหนขา

โครงการ ) ไดขรลบทกนจากบรวษลท ปตท.สตารวจและผลวตปปโตรเลชยม จตากลด (มหาชน)

ปป 2561          นวลตกรรมแบบจตาลองระบบอาณลตวสลญญาณของรถไฟฟฟา ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.
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ปป 2561-2562     ระบบฝฝกสอนคนขลบดขวยเครชชองจตาลองการขลบรถไฟฟฟา ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานพลฒนาววทยาศาสตรยและเทคโนโลยชแหนงชาตว (

สวทช.)

ปป 2563-2564     การปรลบปรกงเครชอขนายนววรลลแบบคอนโวลมชลนขนาดเลลกดขวยการแทนทชชโมสถาปปตยกรรมไมโครสตาหรลบการรมขจตาใบหนขา ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทกน

จากหนนวยบรวหารและจลดการทกนดขานการพลฒนากตาลลงคนและทกนดขานการพลฒนาสถาบลนอกดมศศกษา การววจลยและนวลตกรรม (บพค

ปป 2563-2564     การสรขางเครชอขนายนววรลลแบบคอนโวลมชลนสตาหรลบจตาแนกการแสดงออกทางสชหนขา ( หลวหนขาโครงการยนอย ) ไดขรลบทกนจากหนนวยบรวหารและจลดการทกน

ดขานการพลฒนากตาลลงคนและทกนดขานการพลฒนาสถาบลนอกดมศศกษา การววจลยและนวลตกรรม (บพค

ปป 2563-2564     นวลตกรรมระบบกลของ CCTV ปปญญาประดวษฐยเพชชอตรวจสอบสภาพแวดลขอมและสกขภาวะของผมขส มงอายกแบบตามเวลาจรวง ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบ

ทกนจากกองทกนพลฒนาดวจวทลลเพชชอเศรษฐกวจและสลงคม

ปป 2563-2565     การพลฒนาระบบอลตโนมลตวเพชชอการคาดคะเนและการจลดการสกขภาพของเครชชองโมนหยาบวลตถกดวบ ในโรงงานผลวตอาหารสลตวยในเครชอเบทาโกร ( หลวหนขา

โครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2563-2565     การพลฒนาระบบอลตโนมลตวส ตาหรลบการตวดตามทรลพยยสวนดขวยระบบบอกตตาแหนนงแบบเรชยลไทมยโดยใชขเทคโนโลยชวงกวขางพวเศษในโรงงานอาหารสลตวยเบ

ทาโกร ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2563-2565     การววจลยและพลฒนาเครชชองคลดแยกพลสดกไปรษณชยยอลตโนมลตว ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2563-2565     โครงการววธชการออกแบบและเพวชมประสวทธวภาพสตาหรลบเครชอขนายคอนโวลมชลนสตาหรลบงานรมขจตาหลายแบบ ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทกนจากหนนวยบรวหาร

และจลดการทกนดขานการพลฒนากตาลลงคนและทกนดขานการพลฒนาสถาบลนอกดมศศกษา การววจลยและนวลตกรรม (บพค

ปป 2563-2565     ระบบเฝฟาระวลงการใชขงานและคาดคะเนสภาพสตาหรลบชวชนสนวนและอกปกรณยของรถหลวลาก ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนง

ชาตว (วช.)

ปป 2564-2566     การววจลยและพลฒนารถขนสนงอลตโนมลตวทชชมชระบบนตาทางอลจฉรวยะววชงภายในและภายนอกโรงงาน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลย

แหนงชาตว (วช.)

ปป 2564          เทคนวคการปรลบเปลชชยนสลญญาณขาเขขาสตาหรลบลดการสลชนสะเทชอนของระบบยชดหยกนน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2565          แพลตฟอรยมสตาหรลบบรวการ orthomosaic และววเคราะหยขขอมมลสตาหรลบเกษตรแปลงใหญนจากภาพถนายอากาศและขขอมมลเซนเซอรยสตาหรลบประเทศ ( ผมขรนวม

โครงการ ) ไดขรลบทกนจากทกนอกดหนกนววจลย มก.

ปป 2565-2566     การพลฒนาเครชชองฝฝกจตาลองเสมชอนจรวงสตาหรลบการฝฝกขลบเรชอลตาเลชยงขนาด 90 ฟกต สลงกลดกรมการขนสนงทหารบก ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจาก

สตานลกงานปลลดกระทรวงการอกดมศศกษา ววทยาศาสตรย ววจลยและนวลตกรรม (สป.อว.)

ปป 2565-2566     การพลฒนาหกนนยนตยปปญญาประดวษฐยเครน 3 มวตวและกลของเกลบขขอมมลการเจรวญเตวบโตของพชชเพชชอการพยากรณยการเจรวญเตวบโตและผลผลวตพชช ( หลว

หนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากหนนวยบรวหารและจลดการทกนดขานการเพวชมความสามารถในการแขนงขลนของประเทศ (บพข)

ปป 2565-2566     ผลวตภลณฑยซอฟตยแวรยทชชมชอลลกอรวทศชมทางปปญญาประดวษฐยอยมนภายในเพชชอลดการใชขไฟฟฟาในโรงงานทดลองกลบระบบทตาความเยลนของบรวษลท แปซวฟปค 

หของเยลน จตากลด ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนงชาตว (วช.)

ปป 2566-2567     การพลฒนาเครชชองคลดแยกพลสดกไปรษณชยยอลตโนมลตวเพชชอผลวตในเชวงพาณวชยยกรณชศศกษาศมนยยคลดแยกพลสดกรายยนอย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจาก

หนนวยบรวหารและจลดการทกนดขานการเพวชมความสามารถในการแขนงขลนของประเทศ (บพข)

ปป 2566-2567     การพลฒนาระบบววเคราะหยการเดวนและการกระจายนชตาหนลกฝฝาเทขา เพชชอประเมวนความผวดปกตว ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทกนจากสตานลกงานการววจลยแหนง

ชาตว (วช.)

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Withit Chatlatanagulchai, Kunnayut Eiamsa-Ard, Phichai Kritmaitree, Kanjana Chawbankor, "DESIGN OF BEHAVIOR-BASED AIR-DUCT 

CLEANING ROBOT", Journal of Research in Engineering and Technology 4 (1) (2007) 57-72

-  Withit Chatlatanagulchai, ธชรพงษย ตระกมลโชคอตานวย, Peerayot Sanposh, "Reducing Sensor Noise Effect in Trajectory Tracking of a 

OnelinkFlexible-joint Robot with QFT-based Cascaded MultipleloopFeedback System", Journal of Research in Engineering and Technology 5 (2) 

(2008) 105-122

-  Withit Chatlatanagulchai, Chakrit Srinangyam, Wichai Siwakosit, "Trajectory Control of a Two-Link Robot Mainpulator Carrying Uncertain Payload 

Using Quantitative Feedback Theory", Journal of Research in Engineering and Technology 5 (1) (2008) 45-72

-  Withit Chatlatanagulchai, kittipong yaovaja, Taweedej Sirithanapipat, "Design of Servo Systems for a Two-wheeled Robot using 

Integrators-augmented Observer-based LQR", Journal of Research in Engineering and Technology 5 (4) (2008)

-  Withit Chatlatanagulchai, "Hard Disk Drive Track Following Using Quantitative Feedback Theory Control", Journal of Research in Engineering and 

Technology 6 (3) (2009) 233-252

-  Withit Chatlatanagulchai, Putthipong Khunsong, "Output-Feedback Adaptive Pole Placement Control of a Pendulum with Time-Varying Payload", 

journal of research in engineering and technology 6 (4) (2009) 345-360

-  ธชรพงษย ตระกมลโชคอตานวย, Withit Chatlatanagulchai, "Command Shaping Applied to Point-to-Point Motion of a One-Link Flexible-Joint Robot", 

ววศวกรรมสาร มก. 22 (69) (2009) 33-46

-  Withit Chatlatanagulchai, Kanokrat Saeheng, "Real-Time Reference Position Shaping to Reduce Vibration in Slewing of a Very-Flexible-Joint 

Robot", Journal of Research in Engineering and Technology 6 (1) (2009) 51-66
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-  สวรวชลย นวธวอกทลย, Withit Chatlatanagulchai, "Control of a One-Link Flexible Joint Robot Using Backstepping Intelligent Control", ววศวกรรมสาร มก. 22 

(68) (2009) 70-85

-  Withit Chatlatanagulchai, Kittinun Prasertsom, "Dual-Stage Actuator Track Following Control of Hard Disk Drives Using Two Degree-of-Freedom H 

Loop Shaping Control", Journal of Research in Engineering & Technology 7 (1) (2010) 5-27

-  นายบลณฑวต อวนทรยยมชศลกดวด, Withit Chatlatanagulchai, "Design of an intelligent two-wheeled robot", ววศวกรรมสาร มก. 23 (74) (2010) 1-15

-  ธนพล ศรชวงษา, Withit Chatlatanagulchai, "การออกแบบระบบควบคกมความเรลวรอบของกลงหลนลมขนาดเลลก โดยใชขเทคนวคการควบคกมแบบ PID", ววศวกรรมสาร 

มข. 37 (4) (2010) 329-338

-  Withit Chatlatanagulchai, "Automatic control techniques review: part 1", ววศวกรรมสาร มก. 2560 (99) (2017) 39-52

-  Withit Chatlatanagulchai, "Automatic control techniques review: part 2", ววศวกรรมสาร ม.เกษตรศาสตรย 102 (-) (2017) 83-98

ระดลบนานาชาตว

-  Withit Chatlatanagulchai, ธนพล ศรชวงษา, Peter H. Meckl, "Reference Input Shaping to Reduce the Move Time of a Very Flexible One-Link 

Manipulator", Kasetsart Journal (Natural Science)(วารสารววทยาสารเกษตรศาสตรย สาขาววทยาศาสตรย) 43 (2) (2009) 411-421
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