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โครงการว วจ ลย

ปป 2547-2549     การเรกกมเลตเอาทยพอตของแขนหอนนยนตยแบบ underactuated ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากคณะววศวกรรมศาสตรย ม.เกษตรศาสตรย

ปป 2548-2551     การพลฒนาระบบประมาณและควบคอมออณหภมมวของนตนาโลหะในเตาหลอมโลหะแบบเหนพชยวนตา 

 ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากสตานลกงานกองทอนสนลบสนอนการววจลย

ปป 2551          การเพวชมประสวทธวภาพกระบวนการการผลวตไบโอดพเซลทพชมพขขอจตากลดทางดขานพลลงงาน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากคณะววศวกรรมศาสตรย 

มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ปป 2551-2553     การออกแบบออปกรณยควบคอมระดลบของเหลวภายในถลงบรรจอระบบ 3 ถลงโดยใชขไมโครคอนโทรลเลอรยเปปนตลวควบคอมเพชชอใชขในกระบวนการผลวต ( ผมข

รนวมโครงการ ) ไดขรลบทอนจากคณะววศวกรรมศาสตรย มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ปป 2551          การพลฒนาระบบควบคอมอลตโนมลตวถลงหมลกแบบแพคเบด ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนออดหนอนววจลย มก.

ปป 2551          การออกแบบตลวควบคอมการเคลชชอนทพชส ตาหรลบแขนหอนนยนตยออตสาหกรรม ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนออดหนอนววจลย มก.

ปป 2552          การเพวชมประสวทธวภาพตลวควบคอมอลตโนมลตวส ตาหรลบเครชชองสกลดนนตามลนในกระบวนการผลวตไบโอดพเซล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนออดหนอนววจลย 

มก.

ปป 2553-2554     มลลตวมอเตอรยไดรยสตาหรลบหอนนยนตยและแอพพลวเคชลชนทางออตสาหกรรม ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากสตานลกงานกองทอนสนลบสนอนการววจลย

ปป 2553-2555     การเพวชมเสถพยรภาพตนอทางเลชอกของการขอดและการเพวชมกตาลลงแกนวลสดอคนตายลนสตาหรลบผนลงบนอเหมชอง บรวเวณ Area 4.1 ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทอนจาก

การไฟฟฟาฝฝายผลวตแหนงประเทศไทย

ปป 2554          การพลฒนาตขนแบบวงจรขลบและตลวควบคอมมอเตอรยดพซพไมนมพแปรงถนาน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนออดหนอนววจลย มก.

ปป 2556-2557     โครงการชอดพลฒนาระบบสมองกลฝฝงตลวแบบกราฟฟกสตาหรลบภาคการเกษตร ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากโรงเรพยนนายเรชอ สตานลกงานพลฒนาการ

ววจลยการเกษตร (องคยการมหาชน) (สวก.) และบรวษลทเอมเมจวน จตากลด

ปป 2558-2560     การควบคอมความเปปนกรดดนางดขวยการควบคอมไมนเชวงเสขน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนสนวนตลว

ปป 2558-2560     การควบคอมไมนเชวงเสขนเชวงเรขาคณวตแบบคงทน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนสนวนตลว
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ปป 2564-2565     การควบคอมการสลชนแบบทนทานและวนองไวในพชนนทพชจตาเพาะของโครงสรขางสมารยต ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทอนจากทอนรายไดขคณะววศวกรรมศาสตรย 

มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ปป 2565-2566     การออกแบบและพลฒนาระบบกลไกกรพดยางพารา ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทอนจากการยางแหนงประเทศไทย

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Peerayot Sanposh, สอธพ ผมขเจรวญชนะชลย, นลครวนทรย หงษยสวทธววงศย, "Recursive Parameter Estimation using Kalman Filter in Metal Melting Process", Journal 

of Research in Engineering and Technology 21 (63) (2007) 26-39

-  Withit Chatlatanagulchai, ธพรพงษย ตระกมลโชคอตานวย, Peerayot Sanposh, "Reducing Sensor Noise Effect in Trajectory Tracking of a 

OnelinkFlexible-joint Robot with QFT-based Cascaded MultipleloopFeedback System", Journal of Research in Engineering and Technology 5 (2) 

(2008) 105-122

-  สอภรณย เหมชอนหนม, Peerayot Sanposh, อมเรศ แกขวปฝญญา, "Estimation of Total Air Charge into Engine Manifold using Artificial Neural Networks", 

วารสารววชาการเนคเทค 8 (20) (2008) 406-411

-  Thunnawut Vivattavornwong, Parinya Srithanee, Veeris Teerawut, Barames Vardhanabhuti, Peerayot Sanposh, "Development of  Wireless Signal 

Transmission and Calibration of Geotechnical Instrumentation for Area 4.1 in Mae Moh Mine, Lamphang Province", ววศวกรรมสาร มก. 26 (84) (2013) 

43-58

-  มณพนอช ชาวหลวง, Peerayot Sanposh, Weerawoot Kanokbannakorn, "ANALYSIS OF GROUNDING SYSTEM FOR SAFETY IN GAS 

PRODUCTION AND GAS FILLING PLANT", วารสารมหาววทยาลลยศรพนครวนทรววโรฒ 9 (18) (2017) 136-149

-  น.ส.ศวรวภวญญา ฉวมงาม, Peerayot Sanposh, Weerawoot Kanokbannakorn, "Improvement of Lighting Protection System in Diesel Engine Plant", 

ววศวกรรมสาร ม.เกษตรศาสตรย 31 (104) (2018) 83-96

-  ชนวนทร  เรชองรลกษา, Peerayot Sanposh, "Design of Automatic Soup Filling Machine", วารสารววศวกรรมศาสตรย มหาววทยาลลยศรพนครวนทรววโรฒ 18 (2) 

(2023) 17-30

ระดลบนานาชาตว

-  Tzyh-Jong Tarn, Peerayot Sanposh, Daizhan Cheng, Mingjun Zhang, "Output regulation for nonlinear systems: some recent theoretical and 

experimental results", IEEE Transactions on Control Systems Technology 13 (4) (2005) 605-610

-  Peerayot Sanposh, Natthawut Chinthaned, "Handling Torque Input Constraints under Robust Nonlinear Regulation Control of Robotic Systems 

with Parametric Uncertainties", International Review of Automatic Control 13 (3) (2020) 117-127

-  Yodyium Tipsuwan, Peerayot Sanposh, ณลฐกวตตวต เตชจรมญจวตร, "Overview and control strategies of autonomous sailboats—A survey", Ocean 

Engineering 114879 (2023) (2023)

-  ศววกร ชชชนศวรว, Kanet Katchasuwanmanee, Attaporn Wisessint, Apiniti Jotisankasa, cheema soralump, วสอธร สวรวยากร, Peerayot Sanposh, 

"Implementation of Adaptive Network-based Fuzzy Inference for Hybrid Ground Source Heat Pump", IEEE Access 12 (-) (2024) 21052-20169

-  Apiniti Jotisankasa, W. Praphatsorn, V. Siriyakorn, Peerayot Sanposh, I. Janthong, Yodyium Tipsuwan, A. Sawangsuriya, P. Jitareekul, 

"Development of IoT Slope Monitoring System and its Applications for Kratu-Patong Road Landslide in Phuket, Thailand", Geotechnical Engineering 

Journal of the SEAGS & AGSSEA 55 (1) (2024) 74-83

บทความว วจ ลยในการประชอมว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Peerayot Sanposh, "การประยอกตยการควบคอมแขนหอนนยนตย 2 แขนแบบระนาบกรณพขลบเรขาอยนางสมบมรณยดขวยววธพการปฟอนกลลบเทพชยงตรงใหขเปปนเชวงเสขน", การประชอม

ววชาการ ครลนงทพช 44 มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย (2006)

-  วศวน ลพนะนวธวกอล, Peerayot Sanposh, Penjit Srinophakun, สอธพ ผมขเจรวญชนะชลย, "Controller Design for Continuous Stirred-Tank Reactor (CSTR) in 

Biodeisel Production Process", การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 30  (2007)

-  นลครวนทรย หงษยสวทธววงศย, Peerayot Sanposh, สอธพ ผมขเจรวญชนะชลย, "Parameter Estimation using Kalman Filter for Random Measurement in Metal Melting 

Process", การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 30  (2007)

-  ภาคภมมว  เจรวญพร, Peerayot Sanposh, "Induction Furnace Modeling using Artificial Neural Networks", การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 30 

(2007)

-  สกล กงแกขว, Peerayot Sanposh, "Robot arm controller prototype design", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลนงทพช 46 (2008)

-  Peerayot Sanposh, Thongchai Rohitatisha Srinophakun, สอธพ ผมขเจรวญชนะชลย, วศวน ลพนะนวธวกอล, "Controller and state estimator design for continuous 

stirred-tank reactor (CSTR) in biodiesel production process", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลนงทพช 46 (2008)

-  ทรงชลย แซนตลนง, Peerayot Sanposh, Luck Chuntanaparb, Varodom Toochinda, ณลฐวอฒว ชวนธเนศ, สมหมาย ศวรว, "Prototype development of a three-axis 

CNC controller using digital signal processor", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลนงทพช 46 (2008)

-  Peerayot Sanposh, ธรณวนทรย พลนทา, "The Controller Designed on ARM7 for an Interaction Level Process", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลย

เกษตรศาสตรย ครลนงทพช 46 (2008)
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-  Peerayot Sanposh, สอธพ ผมขเจรวญชนะชลย, นลครวนทรย หงษยสวทธววงศย, "Mixed Kalman Filter and Piecewise Linear Estimation Algorithm for Temparature 

Estimation in Metal Melting Process", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลนงทพช 46 (2008)

-  สกล  กงแกขว, Peerayot Sanposh, "The Robot Arm Controller Design via Internet", Proceeding of the 2nd- Technology and Innovation for 

Sustainable Development Conference (2008)

-  Peerayot Sanposh, ธรณวนทรย พลนทา, "The PI Controller Design on ARM7 The Controller Designed on ARM7 for Continuous Stirred-Tank Reactor 

(CSTR) in Biodiesel Production Process", Proceeding of the 2nd- Technology and Innovation for Sustainable Development Conference (2008)

-  Peerayot Sanposh, Pakpoom Charoenporn, "Induction furnace estimate temperature using artificial neural networks", การประชอมววชาการ ครลนงทพช 47 

มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย (2009)

-  Peerayot Sanposh, นพดล คะเตปะนานนทย, "Implementation of PMSM Drive and Control with MC56F8345", การประชอมววชาการทางววศกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 

32 (2009)

-  ชอตวมา เหลนาสะพาน, Peerayot Sanposh, Natthawut Chinthaned, "Design and Implementation of Feedforward Control for Servo Motor ", การประชอม

ววชาการทางววศกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 32 (2009)

-  รพพพงศย  รลตนวรหวรลญกอล , Peerayot Sanposh, กนกเวทยย ตลนงพวมลรลตนย, Natthawut Chinthaned, "Path Planning and Friction Feedforward Compensation 

Design for Efficiency Improvement in CNC Machines", การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 32 (2009)

-  สอรเทพ นวลนนทย, Peerayot Sanposh, Penjit Srinophakun, "Automatic Controller Performance Enhancement for Extractors in Biodiesel Production 

Process

by using Internal Model Control (IMC)", การประชอมววชาการทางววศกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 32 (2009)

-  Therdbankerd, T., Peerayot Sanposh, Chayopitak, N., Fujita, H., "Parameter identification of a linear permanent magnet motor using particle swarm 

optimization", ECTI-CARD 2010 , 2nd Conference on Application Research and Development (2010)

-  Wijin Suteeratanapirom, Rapeepong Rattanawaorahirankul, Chutima Laosapan, Peerayot Sanposh, Nattapon Chayopitak, Kanokvate Tungpimolrut, 

Hiroaki Kunieda, "Friction Feedforward Compensation and Position Feedforward in CNC Machines", ECTI-CARD 2010 , 2nd Conference on 

Application Research and Development (2010)

-  สอภรณย   เหมชอนหนม, Peerayot Sanposh, Varawan Srichatrapimuk, อมเรศ  แกขวปฝญญา, "Estimation of Flex Fuel injection Period Using Artificial Neural 

Networks", การประชอมทางววชาการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ครลนงทพช 48 (2010)

-  รพพพงศย  รลตนวรหวรลญกอล, สอรเทพ  นวลนนทย, Peerayot Sanposh, กนกเวทยย ตลนงพวมลรลตนย, "Friction Feedforward Compensation with PID using Particle 

Swarm Optimization to Improve Accuracy of a CNC Machines", การประชอมววชาการทางววศกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 33 (2010)

-  ปฐมพงศย เปรมโยธวน, Peerayot Sanposh, "Max-Plus Linear Discrete Event System in Flexible Manufacturing Control System", การประชอมววชาการทาง

ววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 33 (2010)

-  ชวลวต นฤมวตบวรกอล, Peerayot Sanposh, "การควบคอมตตาแหนนงแบบคงทนของแขนหอนนยนตยกขานเดพยวทพชมพคนาความไมนแนนนอนเชวงพารามวเตอรยโดยใชขทฤษฎพปฟอนกลลบ

เชวงปรวมาณ", การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 34 (2011)

-  นวตว   แกขววรรณศรพ, Peerayot Sanposh, "Brushless DC Motor Control using Direct Torque Controlwith Modified Model Reference Adaptive Control", 

การประชอมววชาการทางววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 34 (2011)

-  ปรวญญา   ศรพธานพ, Peerayot Sanposh, "Fast Parameter Identification and Robust Current Control of Brushless DC Motor", การประชอมววชาการทาง

ววศวกรรมไฟฟฟาครลนงทพช 34 (2011)

-  ภาณอพลนธย มลงคลา, Peerayot Sanposh, "Minimum-Time Path Planning for SCARA Robot using Gauss Pseudospectral Method", การประชอมววชาการทาง

ววศวกรรมไฟฟฟา ครลนงทพช 34 (2011)

-  ชวลวต นฤมวตบวรกอล, Peerayot Sanposh, Withit Chatlatanagulchai, "Robust Control System Design for SCARA Robots using Quantitative Feedback 

Theory", การประชอมทางววชาการ ครลนงทพช 50 มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย  (2012)

-  ภาณอพลนธย มลงคลา, Peerayot Sanposh, "Minimum-Time Path Planning for SCARA Robot using Gauss Pseudospectral Method under Control Input and 
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