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ปป 2559-2560     ศศกษาผลสลมฤทธวธทางการศศกษาของนวสวตหลลกสมตรววศวกรรมศาสตรบลณฑวต สาขาววชาววศวกรรมเครชชองกล ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทดนจากคณะ

ววศวกรรมศาสตรย มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

ปป 2560-2561     การออกแบบสรขางอดปBกรณยชดดแขนวลดรมปทรงหนขาตลดรางBS100A ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทดนจากทดนสนวนตลว

ปป 2560-2561     โครงการววจลยเครชชองมชอปอกสาย ASC ขนาด 185 mm2 กลางยนานขณะมฎไฟ ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทดนจากการไฟฟฟานครหลวง
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สนงทางรางแหนงประเทศไทยครลงข ทฎช 3 (TRAS2016)

 (2016)

-  พลชนวดา พวมพยทอง, Kummun Chooprasird, "The Inspection and Improvement of Ventilation System for Painting Room in Automotive Refinish Industry", 
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