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การด ตารงต ตาแหนนงบร วหาร

การศ ศกษา Ph.D. (Electrical Engineering), North Carolira State University , U.S.A., 2546

M.S. (Electrical Engineering), North Carolina StNorth Carolira State University , U.S.A., 2542
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ส าขาเชยชยวชาญ/ส นใจ Robotics, Computer Networking, Computer Hardware Design

Commu.Skills for Software & Knowledge Eng.

Computer Architecture & Organization

Computer Engineering Project

Data Science

Embeded System for Manufacturing

Enterprise Manag.in Software & Knowledge Bus.

Innovation Management

Innovative Thinking

Intelligent System for Manufacturing

Introduction to Computation Finance

Introduction to Computational Finance

Machine Learning

Mechatronic System & Control

Microcontroller & Micropro. System Design

Microprocessor and Microcomputer Design

Microprocessors & Microcomputer Design

Numerical Computation

Probability & Random Process for Comp. Eng.

Probability and Random Process for Computer Engineering

Probability and Statistics for Software and Knowledge E

Selected Topics in Computer Engineering

Seminar

Software & Knowledge Engineering Economics

Software Entrepreneurship

Software Specification and Design

Technical Writing for Software and Knowledge Engineers

Technical Writing Software Knowledge Eng.

การออกแบบระบบไมโครคอนโทรลเลอรยและระบบไมโครโปรเซสเซอรย

งานส อน

โครงการว วจ ลย

ปป 2547-2549     การจลดการระบบประกลนคสณภาพในเครชอขนายสตาหรลบระบบควบคสม ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากสตานลกงานคณะกรรมการอสดมศศกษารนวมกลบ

สตานลกงานกองทสนสนลบสนสนกองทสนววจลย

ปป 2548          ระบบเครชอขนายตรวจสอบสตาหรลบหาตตาแหนนงบสคคล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากการสชชอสารแหนงประเทศไทย

ปป 2549          ระบบเครชอขนายตรวจสอบไรขสายสตาหรลบการเกกบขขอมมลเชวงเกษตรกรรม ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2549          ระบบตวดตาม นตาเสนอขขอมมล และควบคสมรถสวลสดวการของมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2550          เครชชองผสมนนตายาสตาหรลบการปศสสลตวยในโรงเรชอนแบบปปด ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากสตานลกงานคณะกรรมการการอสดมศศกษา

ปป 2551          ระบบเครชอขนายตรวจสอบไรขสายแบบประหยลดพลลงงานสตาหรลบการรวบรวมขขอมมล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2552          การปรลบปรสงเครชชองผสมสารนนตาสตาหรลบการปศสสลตวยสมารยทโดสเซอรย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2552          ระบบพยากรณยการระบาดของโรคไหมขในนาขขาว ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2553          ระบบตรวจสอบสภาวะการเลยนยงกสขงแบบไรขสาย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.

ปป 2553-2554     ระบบสมองกลฝฝงตลวสตาหรลบววเคราะหยภาพวววดยโอเวลาจรวง ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากสตานลกงานนวลตกรรมแหนงชาตว

ปป 2554-2555     เครชชองมชอตรวจอากาศอลตโนมลตว ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากกรมการขขาว

ปป 2554-2557     หสนนยนตยสตารวจทนอรลชวขนาด 300 มม. ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากการประปานครหลวง

ปป 2554          การปรลบปรสงการจลดเกกบและบลนทศกภาพจากกลของ CCTV เพชชอเพวชมประสวทธวภาพในการทตางาน ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากทสนอสดหนสนววจลย มก.
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ปป 2555-2556     การพลฒนาเครชชองวลดคนาออกซวเจนละลายแบบฟลมออเรสเซนซย ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากสตานลกงานพลฒนาการววจลยการเกษตร (สวก.)

ปป 2555-2556     เครชชองตรวจอากาศอลตโนมลตว ปป 2556 ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากกรมการขขาว

ปป 2556          การพลฒนาอลลกอรวทศมการขลดหลวอนานฮารยดดวสกยสตาหรลบบารยบาดอส ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากบรวษลท เวสเทวรยน ดวจวตอล (ประเทศไทย) จตากลด

ปป 2556-2557     ยานใตขนนตาควบคสมดขวยตลวเอง สตาหรลบโรโบซลบ 2014 ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากบรวษลท ปตท.สตารวจและผลวตปปโตรเลยยม จตากลด (มหาชน)

ปป 2557-2560     การพลฒนายานใตขนนตาควบคสมระยะไกล ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากบรวษลท ปตท.สตารวจและผลวตปปโตรเลยยม จตากลด (มหาชน)

ปป 2561-2562     เกขาอยนลดอาการเมาเรชอ ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากบรวษลท ปตท. (สตารวจและผลวตปปโตรเลยยม) จตากลด มหาชน

ปป 2563-2564     โครงการระบบววเคราะหยคตาสลชงซชนอขายและสมสดคตาสลชงสตาหรลบการตลดสวนใจซชนอขายทยชจสดดยทยชส สด ( หลวหนขาโครงการ ) ไดขรลบทสนจากกองทสนสนงเสรวมการ

พลฒนาตลาดทสน

ปป 2564-2566     การพลฒนาระบบจลดการผลวตไผนแปลงใหญนดขวยววธยเกษตรแมนนยตาสมงรนวมกลบหสนนยนตยปฝญญาประดวษฐย เพชชอเพวชมขยดความสามารถในการแขนงขลนของ

ประเทศ ( ผมขรนวมโครงการ ) ไดขรลบทสนจากหนนวยบรวหารและจลดการทสนดขานการเพวชมความสามารถในการแขนงขลนของประเทศ (บพข)

บทความว วจ ลยในวารส ารว วชาการ

ระดลบนานาชาตว

-  Yodyium Tipsuwan, "Discussion on: "Robust H-infinity control of networked control systems with parameter uncertainty and state-delay"", 

EUROPEAN JOURNAL OF CONTROL 12 (5) (2006) 481-482

-  Saowanee Lertworasirikul, Yodyium Tipsuwan, "Moisture content and water activity prediction of semi-finished cassava crackers from drying 

process with artificial neural network", Journal of Food Engineering 84 (1) (2008) 65-74

-  Yodyium Tipsuwan, Suwatchai amonsantiroj , Jirat Srisabye, Prabhas Chongstitvattana , "An auction-based dynamic bandwidth allocation with 

sensitivity in a wireless networked control system", COMPUTERS & INDUSTRIAL ENGINEERING 57 (1) (2009) 114-124

-  Teerasit Kasetkasem, Yodyium Tipsuwan, Siwakorn Tulsook, Apimuk Muangkasem, Apinya Leangaramkul, Phakhachon Hoonsuwan, "A Pipeline 

Extraction Algorithm for Forward-Looking Sonar Images Using the Self-Organizing Map", IEEE Journal of Oceanic Engineering 46 (1) (2021) 

206-220

-  Yodyium Tipsuwan, Peerayot Sanposh, ณลฐกวตตวต เตชจรมญจวตร, "Overview and control strategies of autonomous sailboats—A survey", Ocean 

Engineering 114879 (2023) (2023)

-  Apiniti Jotisankasa, W. Praphatsorn, V. Siriyakorn, Peerayot Sanposh, I. Janthong, Yodyium Tipsuwan, A. Sawangsuriya, P. Jitareekul, 

"Development of IoT Slope Monitoring System and its Applications for Kratu-Patong Road Landslide in Phuket, Thailand", Geotechnical Engineering 

Journal of the SEAGS & AGSSEA 55 (1) (2024) 74-83

บทความว วจ ลยในการประชสมว วชาการ

ระดลบชาตว

-  Piyamate Wasuntapichaikul, KANJANAPAN SUKVICHAI, Yodyium Tipsuwan, "IMPLEMENTATION OF TORQUE CONTROLLER FOR 

BRUSHLESS MOTORS ON THE OMNI-DIRECTIONAL WHEELED MOBILE ROBOT", ITC-CSCC (International Technical Conference on 

Circuit/Systems, Computers and Communications)  (2010)

-  Rapeepong Rattanawaorahirunkhul, Peerayot Sanposh, KANJANAPAN SUKVICHAI, Chanin Panjapornpon, Yodyium Tipsuwan, สสรเทพ นวลนนทย, 

"Feedback Linearization with PID ControllerCase Study: Automatic Underwater Vehicle Control and pH Control", CRIT 2017 - The Conference of 

Thai Robot Society on Robotics and Industrial Technology 2017 (2017)

ระดลบนานาชาตว

-  Yodyium Tipsuwan, "An Implementation of a Networked PI Controller over IP Network", IECON Proceedings (Industrial Electronics Conference) 

(2003)

-  Yodyium Tipsuwan, "Feedback preprocessed unmanned ground vehicle network-based controller characterization", IECON Proceedings 

(Industrial Electronics Conference) (2004)

-  Yodyium Tipsuwan, "Feedback preprocessed unmanned ground vehicle network-based controller  characterization", IECON Proceedings 

(Industrial Electronics Conference) (2004)

-  Yodyium Tipsuwan, "A Neuro-Fuzzy Network-based Controller for DC Motor Speed Control", The 31st Annual Conference of the IEEE Industrial 

Electronics Society [IECON 2005] (2005)

-  Yodyium Tipsuwan, Phakhachon Hoonsuwan, "Design and Implementation of an AUV for Petroleum Pipeline Inspection", International Conference 

on Information Technology and Electrical Engineering (2015)

-  Rapeepong Rattanawaorahirunkhul, Peerayot Sanposh, KANJANAPAN SUKVICHAI, Yodyium Tipsuwan, Phakhachon Hoonsuwan, "Feedback 

Linearization with PID Controller Design for Autonomous Underwater Vehicle Using Particle Swarm Optimization (PSO)", ITC-CSCC2017 - the 32nd 

International Technical Conference on Circuits, Systems, Computers, and Communications (2017)

พวมพยครลนงล นาสสดเมชชอ 25/4/67 หนขา 2 จาก 3



ขขอม มลอาจารย ยมหาว วทยาลลยเกษตรศาสตร ย

ชชชอ

ต ตาแหนนงทางว วชาการ ส ลงก ลด

ดร.ยอดเยยชยม ทวพยยสสวรรณย

ภาคววชาววศวกรรมคอมพววเตอรย คณะววศวกรรมศาสตรยผมขชนวยศาสตราจารยย

-  Teerasit Kasetkasem, Denchai Worasawate, Yodyium Tipsuwan, Phunsak Thiennviboon, P. Hoonsuwan, "A pinger localization algorithm using 

sparse representation for autonomous underwater vehicles", ECTI-CON 2017 - 2017 14th International Conference on Electrical 

Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications and Information Technology (2017)

-  Tulsook, S., Teerasit Kasetkasem, Yodyium Tipsuwan, Sugino, N., Chanwimaluang, T., Hoonsuwan, P., "A pipeline extraction on forward-looking 

sonar images using the self-organizing map", 15th International Conference on Electrical Engineering/Electronics, Computer, Telecommunications 

and Information Technology, ECTI-CON 2018 (2018)

-  วสสธร ศวรวยากร, Akrapong Patchararungruang, Peerayot Sanposh, Yodyium Tipsuwan, ชวโนรส นาคเทวลญ, ศสภกฤษฏวต เกรยยงขจร, ณลฐชนลนทย ทองเตกม, 

"Development of ZEABUS 2018 AUV", ICA-SYMP 2019: The 2019 First International Symposiumon Instrumentation, Control, Artificial Intelligence, and 

Robotics (2019)

-  Yodyium Tipsuwan, Teerasit Kasetkasem, A. Leangaramkul, T. Isshiki, T. Chanwimaluang, P. Hoonsuwan, "Pipeline Direction Extraction Algorithm 

Using Level Set Method", ECTI-CON 2019 (2019)

-  Yodyium Tipsuwan, Teerasit Kasetkasem, A. Leangaramkul,  T. Isshiki, T. Chanwimaluang, P. Hoonsuwan, "Pipeline Segmentation Using Level-Set 

Method", IEEE IGARSS 2019 (2019)

-  Yodyium Tipsuwan, Teerasit Kasetkasem, ณลฐพล ปราสาททอง, T. Isshiki, T. Chanwimaluang, P. Hoonsuwan, "An Elevation Mapping Algorithm 

Based on a Markov Random Field Model for Underwater Exploration", ECTI-CON 2019   (2020)

-  Akira Techapattaraporn, Vasutorn Siriyakorn, Peerayot Sanposh, Yodyium Tipsuwan, Teerasit Kasetkasem, Weerawut Charubhun, "Sensor 

Fusion using Error-State Kalman Filter to Improve Localization ofAutonomous Underwater Vehicle under DVL Signal Loss", 2023 IEEE Region 10 

Conference (TENCON) (2023)

รางว ลล ประกาศ เก ยยรต วค สณ/เชวดชมเก ยยรต วการว วจ ลย

-  นลกเทคโนโลยยรสนนใหมน ประจตาปป 2553  ประจตาปป 2553 จาก มมลนวธวส นงเสรวมววทยาศาสตรยและเทคโนโลยยในพระบรมราชมปถลมภย

ร างว ลล ผล งานว วจ ลย/ส วชงประด วษฐ ย

-  รางวลลชมเชย รางวลลนวลตกรรมมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย ปป 2550 ประเภทอาจารยย นลกววจลย และบสคลากรมหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย สาขาววศวกรรมศาสตรย และ

สถาปฝตยกรรมศาสตรย ประจตาปป 2551 เรชชอง "เครชชองผสมสารนนตาสตาหรลบการปศสสลตวย" จาก มหาววทยาลลยเกษตรศาสตรย

-  รางวลลผลงานประดวษฐยควดคขน ประจตาปป 2553 ระดลบประกาศเกยยรตวคสณ ววศวกรรมศาสตรย ประจตาปป 2553 เรชชอง "เครชชองผสมสารนนตาสตาหรลบการปศสสลตวยสมารยทโด

สเซอรย" จาก สตานลกงานคณะกรรมการววจลยแหนงชาตว

-  รางวลลผลงานประดวษฐยควดคขน ประจตาปป 2554(รางวลลประกาศเกยยรตวคสณ) ดขานววศวกรรมและอสตสาหกรรมววจลย สาขาววศวกรรมศาสตรย ประจตาปป 2554 เรชชอง "หสนนยนตย

ทตาความสะอาดนนตาใส" จาก สตานลกงานคณะกรรมการววจลยแหนงชาตว

-  รางวลลผลงานประดวษฐยควดคขน ประจตาปป 2555 (ดขานเกษตรศาสตรยและอสตสาหกรรมเกษตร รางวลลประกาศเกยยรตวคสณ) สาขาเกษตรศาสตรยและชยวววทยา ประจตาปป 

2555 เรชชอง "เครชอขนายระบบพยากรณยโรคใบไหมขของขขาว" จาก สตานลกงานคณะกรรมการววจลยแหนงชาตว

-  รางวลลผลงานประดวษฐยควดคขน ประจตาปป 2555 (รางวลลประกาศเกยยรตวคสณดขานววทยาศาสตรยและเทคโนโลยย)   สาขาเทคโนโลยยสารสนเทศและนวเทศศาสตรย ประจตาปป 

2555 เรชชอง "ระบบสมองกลฝฝงตลวเวลาจรวงสตาหรลบววเคราะหยภาพกลของวงจรปปด" จาก สตานลกงานคณะกรรมการววจลยแหนงชาตว

ผลงานววจลยนยนเปปนรายการรวบรวมระหวนางปป 1 มกราคม 2546 - 25 เมษายน 2567
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